




平ベルトの蛇行を制御するプーリを取付けることにより、ベルトの走行位置を自律制
御させることができるとともに、張力付与をばねにて安定維持することで、長寿命、
メンテナンスフリーが可能となっております。取付けはＡとＢの部分をブラケット
（取付板）に設計通りに固定いただくことで適正張力となるように設計しております。

自動車分野で長年蓄積したゴム・心線設計技術を駆使し、高伝動・高効率な平ベル
ト仕様となっております。

デバイス構造

平ベルト構造

1.上ゴム

2.心　線

3.底ゴム

ダストキャップ

ば　ね

ばね固定
ブラケット

テンションアーム

蛇行制御プーリ

テンショナ
固定支点M14A

張力微調整ネジ
固定部M10
張力微調整ネジ
固定部M10 B

ば　ね

ばね固定ブラケットばね固定ブラケット

テンションアーム

蛇行制御プーリ

テンショナ
固定支点M20A

張力微調整ネジ固定部M12張力微調整ネジ固定部M12 B

※適用容量は目安値です。 ※適用容量範囲外でご使用を検討される場合は別途ご相談ください。

適用容量：30～45kW

適用容量：2.2 ～ 22kW














